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Общий вид термокосы 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 



 



 

Func (dec) Действие 

03 Получение текущего значения одного или нескольких регистров термокосы 

16 Запись значений в один или несколько регистров термокосы 

Адрес 
регистра 

(hex) 

Чтение / 
Запись 

Описание Примечания 

Описание термокосы 

00 R Серийный номер термокосы LSB 

01 R Серийный номер термокосы MSB 

02 R Максимальное число датчиков  

03 R Реальное число датчиков  

04 R Дата выпуска термокосы LSB  

биты [7...0] – день (1-31) 

биты [15...8] – месяц (1-12) 

05 R Дата выпуска термокосы MSB – год (1900+) 

06 R Дата калибровки термокосы LSB – аналогично дате выпуска 

07 R Дата калибровки термокосы MSB – аналогично дате выпуска 

08 R Дата поверки термокосы LSB – аналогично дате выпуска 

09 R Дата поверки термокосы MSB – аналогично дате выпуска 

0A R Версия прошивки термокосы X.Y 

Биты [7...0]  – Y 

биты [15...8] – X 

0B R Версия платы термокосы 0-63 (63 – версия 1) 

0C-1F    



 

Адрес 
регистра 

(hex) 

Чтение / 
Запись 

Описание Примечания 

Настройки термокосы 

20 R/W Адрес MODBUS 1…247 (1)* 

21 R/W Скорость обмена данными по 
протоколу MODBUS RTU 

0-4: not supported 

5: 2400 bit/s 

6: 4800 bit/s 

7: 9600 bit/s * 

8: 19200 bit/s  

9: 38400 bit/s 

Исполнение 

50 R Код имени изделия 1 - ТС 

51  Тип соединителя 1 - SP 

2 - SY 

3 - SF 

4 - SA 

52 R Длина выноса, дм  

53 R Длина рабочей области, дм  

54 R Число датчиков  

55 R Участок 1 Биты [7…0] – число датчиков 

Биты [15…8] – расстояние между ними, дм 

56 R Участок 2 Биты [7…0] – число датчиков 

Биты [15…8] – расстояние между ними, дм 

57 R Участок 3 Биты [7...0] – число датчиков 

Биты [15…8] – расстояние между ними, дм 

58 R Участок 4 Биты [7...0] – число датчиков 

Биты [15…8] – расстояние между ними, дм 

59 R Участок 5 Биты [7…0] – число датчиков 

Биты [15…8] – расстояние между ними, дм 

Расстояния до датчиков 

100 R Глубина датчика 1 0-1000 (дм) 

Если соответствующие датчики 
отсутствуют, передача значений этих 
регистров игнорируется 

--/-- --/-- --/-- 

131 R Глубина датчика 50 

Температуры датчиков 

200 R Температура датчика 1 Температура = REG Value / 100. 

Если соответствующие датчики 
отсутствуют, передача значений этих 
регистров игнорируется. 

Если при чтении температуры датчика 
произошел сбой, то значение регистра  

= -32767 

--/-- --/-- --/-- 

231 R Температура датчика 50 

 

 

*- значение по умолчанию 



 



 

 



 

 



 



 

 


